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1 Informacje ogdlne

Produkt CSMIO-MPG umozliwia rozbudowanie 6-osiowego sterowania CSMIO/IP o funkcje
recznego manipulatora MPG (Manual pulse generation). Urzadzenie jest produkowane w formie
modutu zewnetrznego podfgczanego do sterowania za pomocg magistrali CAN.

Dzieki podtgczeniu recznego manipulatora mozliwe jest precyzyjne sterowanie maksymalnie 6
osiami bez koniecznosci sterowania ruchem z programu MACH3. Operator maszyny moze
obserwowac jej prace jednoczesnie z bliska sterujgc ruchem osi

Podobnie jak w sterowaniu CSMIO/IP modut CSMIO-MPG wymaga zasilanie napieciem w
standardzie przemystowym 24V. Wejscia i wyjscia cyfrowe sg wewnetrznie izolowane optycznie i
filtrowane. Catos¢ zamknieta jest w kompaktowej obudowie, montowanej na szynie DIN, co jeszcze
bardziej upraszcza i skraca czas montazu mechanicznego i elektrycznego w szafie sterownicze;j.

Modut manipulatora jest wyposazony w 3 wejscia cyfrowe wyboru mnoznika (x1, x10, x100), 6
cyfrowych wejs¢ wyboru sterowanej osi, 1 wejscie cyfrowe ogdlnego przeznaczenia, 2 wejscia
analogowe, 2 wyjscia cyfrowe ogdlnego przeznaczenia i obwdd E-STOP.

1.1 Oznaczenia uzywane w niniejszej instrukcji

@ Oznacza potencjalne niebezpieczenstwo, ryzyko odniesienia obrazen ciata.

@ Oznacza uzyteczng informacje, wskazéwke.

& Oznacza ostrzezenie, niezastosowanie sie moze prowadzi¢ do niewtasciwego funkcjonowania,
badz uszkodzenia urzadzenia.
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1.2 Zgodno$¢ z normami
Moduty CSMIO-MPG zostaty zaprojektowane i wykonane zgodnie z normami krajowymi i
miedzynarodowymi dotyczacymi przemystowych systeméw sterowania wykonanych na bazie
elementow elektronicznych:
e Szczegétowe wymagania dla sterownikéw programowalnych: charakterystyka pracy,
odpornos¢ na wstrzasy, bezpieczenstwo, itp. EN61131-2 (IEC1131-2), CSA 22.2, UL508
e Zgodno$¢ z  Wytycznymi  Europejskimi  (niskie  napiecie, poziom  zaktdcen
elektromagnetycznych  Electromagnetic =~ Compability) zasady oznaczania znakiem
bezpieczenstwa CE.
e Elektryczne i niepalne wtasciwosci materiatdw izolacyjnych: UL 746C, UL 94, itd.
e Produkt wykonany w technologii bezotowiowej, zgodny z normami RoHS.

2% @), CE€

lead-free

1.3 Dane techniczne

Parametr Wartos¢

llos¢ wejsé cyfrowych 10
llos¢ wyjsc cyfrowych 2
llos¢ wejsé analogowych 2
llos¢ wyjs¢ analogowych 0
Napiecie zasilania 24VDC +/-10%
2w
30vDC
50mA
0-10vDC
TTL 5V (£A/£B)
CAN 250kbps
0°C do +60°C
(bez zjawiska skraplania)

6 Wejscia enkodera (+A/£B) umozliwiajg podtgczenie enkodera obrotowego posiadajgcego wyjscia
pracujgce w réznych standardach. Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale dotyczgcym ustawien
enkodera.
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2 Bezpieczenstwo

Urzadzenie CSMIO-MPG zasilane jest napieciem bezpiecznym 24V. Linie sterujgce we/wy s3
izolowane optycznie. Jako takie urzgdzenie nie stanowi wiec bezposredniego zagrozenia dla zdrowia i
zycia uzytkownika.

Projektujgc jednak caty system sterowania (szafe sterowniczg) nalezy zwrdci¢ uwage na kilka
kwestii, tak aby caty system nie stwarzat zagrozenia podczas uzytkowania.

0 Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na obwdd stopu awaryjnego. System sterowania musi by¢

zaprojektowany w taki sposdb, by po nacisnieciu grzybka wytgcznika awaryjnego, sterowana maszyna
bezzwtocznie zatrzymata ruch we wszystkich osiach. Nalezy tutaj wzig¢ pod uwage réwniez
mozliwo$¢ awarii poszczegdlnych sktadowych systemu takich jak gtéwny sterownik, czy napedy osi.
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3 Zalecenia montazu mechanicznego

Ponizej przyktad rozmieszczenia komponentéw w szafie sterowniczej.

B s csMIo/IP-S
6 axis ethernet it controller

ynet motion conl

Podczas montazu mechanicznego i elektrycznego zalecana jest szczegdlna starannosé. Zle
dokrecony przewdd moze by¢ przyczyng wielu ktopotdow, trudne tez moze by¢ znalezienie tego typu
usterki podczas uruchamiania/uzytkowania systemu.
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4 7Zlacza urzadzenia

4.1 Rozmieszczenie zl3cz na urzadzeniu

Ztacze manipulatora
MPG

Ztacze potaczenia
sterowania CSMIO-IP

Konfiguracja modutu

S CSLAB s<.

www.cs-lab.eu

Ztacze kolejnych
modutdéw rozszerzen

Ztacze zasilania
+
Obwadd bezpieczernstwa

CS-Lab s.c.

modut rozszerzen CSMIO-MPG




4.2 7lacze sygnalow manipulatora.

Nr Opis 1fu1rw ?3 76 Ta ?2]
. 1 I 1 1 I 1
wyprowadzenia
Wyjscie zasilania 24V (250mA) A b
Wyjscie cyfrowe 0 o | oy | o T ol
V7 y o5 24 5322 5,20 4 1B 16 14

Wyjscie zasilania 5V (250mA)

Wejscie A- (TTL 5V)

Wejécie B- (TTL 5V) &
Wejscie analogowe 1 (0-10V)

Wejscie cyfrowe 0 (x1)

Wejscie cyfrowe 2 (x100)
Wejscie cyfrowe 4 (0$ Y)

Zasilania 5V i 24V dostepne
na tym ztgczu majg dopuszczalng
obcigzalno$¢ 250mA / pin.

10 Wejscie cyfrowe 6 (0$ A)

11 Wejscie cyfrowe 8 (0$ C)

12 Wspdlny (-) dla wejs¢ 0+9 &
E-Stop 2

14 GND

Wyjscia majg obcigzalnosé

[

12 xzj;zlz CA\TQ?F\;'VI_eSlV) 50r.rj,ik. Nie nalfeiy ‘ !:)rzecialza‘cf
17 Wejécie B+ (TTL 5V) wyjs$¢. Trzeba rdéwniez zwrdcié
18 Wejscie analogowe 0 (0-10V) uwage jesli podfaczane sy duze
19 GND indukcyjnosci  moze  zaistnie¢
20 Wejscie cyfrowe 1 (x10) koniecznos¢ stosowania
21 Wejscie cyfrowe 3 (0$ X) dodatkowej diody
22 Wejscie cyfrowe 5 (0s Z) przeciwprzepieciowej,  najlepiej
23 Wejscie cyfrowe 7 (0$ B) jak najblizej cewki.

24 Wejscie cyfrowe 9

25 E-Stop 1
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4.3 7Z1acze polaczenia sterowania CSMIO-IP

Nr
wyprowadzenia

1
|
CAN H 6060040
- ‘NXILY °
- AR
:
GND
| 6 | CAN L
RS485 B-
| 8 ] RS485 A+
L5 ] -
Do prawidtowego funkcjonowania modutu wystarcza podtaczenie linii
6 (CAN H ; CAN L ; GND) linie (RS485 B- ; RS485A+) wykorzystywane sg w innych

opis

modutach CSMIO i ich podfgczenie moze by¢ wymagane do prawidtowe] pracy

kolejnych modutow .

4.4 71acza moduldw rozszerzen

Nr opis fl’ 4 3| 2 1|
wyprowadzenia Py ' Py ' s
CAN H ‘XXXXY °
RS232 RxD B
RS232 TxD >
:

GND

| 6 | CAN L

RS485 B-

8 | RS485 A+

L& | :

& Ztacza przeznaczone jest wytacznie dla modutéw rozszerzen firmy CS-Lab s.c.

Nie nalezy podtaczaé pod nie zadnych innych urzadzen, komputera PC itp.
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4.5 7Zlacze zasilania

Nr opis
wyprowadzenia

E-Stop 1

E-Stop 2

Zasilanie + 24V DC
GND

Uziemienie

Zwroci¢ szczegdlng uwage, by nie przekroczy¢ dopuszczalnego napiecia

A

zasilania (30VDC). Mogtoby to spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

5 Konfiguracja modutu CSMIO-MPG

CONFIG SWITCH opis

Polaryzacja linii enkodera B-
Bezposrednie pofaczenie B-
Polaryzacja linii enkodera A-
Bezposrednie pofaczenie A-
Terminacja szyny CAN
Terminacja szyny RS485

W przypadku stosowania enkodera z wyjsciem rdéznicowym ( A+/A- ; B+/B-)
nalezy zatgczy¢ przetacznik 2 i 4 . W przypadku enkodera z wyjsciem zwyktym
(tylko A/B ) konieczne jest zataczenie przetgcznikéw 1 3.

>

Przetaczniki 1/2/3/4 nie moga by¢ zatgczone réwnoczesnie!
(Patrz rozdziat 6 — na schemacie przedstawione sg ustawienia przetacznikdw w

zaleznosci od typu podtaczonego enkodera — zwykty/réznicowy)

Terminacje linii CAN oraz RS485 zatgczamy tylko w przypadku kiedy jest to
jedyne lub ostatnie urzadzenie w gatezi sterownicze;.
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6 Schemat podlgczenia manipulatora
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7 Konfiguracja programu Mach3
Jedng z zalet modutu CSMIO-MPG jest to, ze prawie w ogdle nie wymaga konfiguracji.

e Po podiaczeniu do sterownika CSMIO/IP-S CSMIO IP-P™ disgnostc window © 2010 Cs Lo TN sl
nalezy wiaczy¢é zasilanie i uruchomic 5' CSLAB ;.
=1

ElectronicLaboratory

program Mach3.

General info | Digtal 0 | Anslog 10 Bxpansion modes | 10 modue |

e Z menu ,Plugin Control” wybieramy

Connected xpansion modules

. [ Module type [ Bus [ Addess [ Status | Fmw veion |
CSMIOIP P plugm CSMIO-0 CAN 31 (kP actve 103
” - = = CSMID-MPG CAN 32 ((2D) active 1,00

e W oknie diagnostycznym przechodzimy na
zaktadke ,,Expansion modules”

Jesli potaczenia zostaty wykonane prawidtowo,
CSMIO-MPG bedzie widniat na liscie wykrytych

Firmware: CSMIQ/IP-S V1.100 / FPGA ver. 111

przez sterownik modutow.

Nastepnie nalezy w programie [Tgmecomgusion ros
Mach3 zafaczy(’: fo) bsfuge MPG. W tym Port Setup and Ads Selection | Motor Outpus | Input Signals | Output Signals  Enceder/MPG's | Spindle Setup | Mil Optiens |
celu k||kamy menu ”Conﬁg/Ports and Signal Enabled |A-Pnrt# |A-Pm # ‘E-Port# |B-Pm # | Counts/U... |Velocity ‘
. . . Encodert | & 0 0 0 0 1000000 | 100.000000
Pins” i przechodzimy na zaktadke | -
I Encoder? 0 0 0 0 1.000000 100.000000
,,Encoder/M PG’s” i zafaczamy MPG1. i Encoderz | & 0 0 0 0 1000000 | 100.000000 \
Encoderd L 0 0 0 0 1.000000 100.000000
I |meser | 0 0 0 0 1000000 | 100.000000
| e |® 0 0 0 1000000 |100.000000
|| MPG 3 L 0 0 0 0 1.000000 100.000000
il
il
! \ oK | Anuiuj | !

Od tej chwili modut jest gotowy do pracy.

7.1 Wybor zakresu mnoznika

Za podstawowg jednostke odlegtosci przyjeto
1/1000 jednostki Mach3, czyli 1/1000mm (1um) lub
1/1000 cala w zaleznosci czy uzywamy jednostek

Servodrive fault signals ] Owermide sources ] Spindle

Servodrive RESET output Trajectory filters

v Enzbled Output pin:

imperialnych. [ Negaed a2 =] || | CHvesmoot
Modut CSMIO-MPG posiada trzy wejscia wyboru FVEnable output Dig. out overload causes E-STOP
mnoznika. Istnieje mozliwo$¢ wyboru czy wejécia te iieg:: pr || e .
pracujg w trybie ,x1, x10, x100” , czy ,x10, x100, —
multiphiers
x1000”. Wyboru dokonuje sie w konfiguracji & 1,10, 100
wtyczki(plugina) poprzez menu ,Config/Config ® el Al \
Plugins”, klikamy pole ,CONFIG” obok
Save Cancel
»,CSMIO_IP_P_CS-Lab_s.c.” i przechodzimy na \\\__‘ =

zaktadke ,,Special functions”. W grupie ,,MPG multipliers” wybieramy zgdane mnozniki.
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