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1.1.1. Dane techniczne

* Dokiadnosc
» »
e [
1, 1,
» 3
Dokladnosé
Normalna (N) | Wysoka (H) | Frecyzyina ik Prel-::“ra-'na

y (P) Precyzyjna (SP) Py,
Tolerancja wysokosci (H) +0,1 0,04 0-0,04 0-0,02 0-0,01
Tolerancja szerokosci (W) +0,1 0,04 0-0,04 0-0,02 0-0,01
Ré#nica wysokosci{AH) 0,03 0,02 0,01 0,005 0,003
Roznica szerokosci(AW) 0,03 0,02 0,01 0,005 0,003

Rownolegtosc powierzchni C
wzgledem powierzchni A

A C Patrz rysunek panizej

Rownoleglosc powierzchni D
wzgledem powierzchni B

A D Patrz rysunek ponizej

(pmp
AC
AD

Mormalna{N)
WysokalH)
FPrecveynalP)

Super-precyzvinal SP)

Ultra precyeyma (UP)

1000 2000 3000 4000
DHugodd seyny (mm)
Wytyczne montazu
Maksymalna Maksymalna Maksymalna Sruba x dlugosé
Pozycja wartosé wysokosé wysokosc gwintu
zaokraglen wystepu szyny | wystepu bloku (Lxb)
(Ra) (Hr) {Hs)
BR-15 0.8 4 S M4*16
BR - 20 0.8 4.5 6 M5*20
BR - 25 1,2 6 7 ME*25
BR — 30 1.2 8 8 Ma*30
BR — 35 1,2 8.5 9 M8*30
BR - 45 1.6 12 11 Mi12°40
BR - 55 1,6 13 12 M14°45

Jednostka: mm




= Napiecie wstepne :
Nominalne obcigzenie statyczne C

ABBA definiuje nominalne obcigzenie statyczne C0 jako obcigzenie o amplitudzie stale] w czasie,
dziatajgce na w jednym kierunku, pod wpltywem dziatania ktérego suma nieodwracalnej deformaciji
elementow tocznych i szyny rowna jest 0,0001 krotnosci srednicy elementdw tocznych.

Nominalne obcigzenie dynamiczne C

ABBA definiuje nominalne odcigzenie dynamiczne C jako obciazenie o statej amplitudzie
dziatajgce w jednym Kierunku, dla ktérego zywotnosé nominalna wynosi 50 km.

Napiecie Pozycja
wstepne Symbol Silta obciazajaca
Luz ZF
Zerowe Z0 0
Lekkie Z1 0,02C
Srednie z2 0,05C
Duze Z3 0,07 C

= Statyczny wspélczynnik bezpieczenstwa f.:

Statyczny wspoditczynnik bezpieczenstwa jest definiowany jako stosunek nominalnego obcigZzenia
statycznego CO do wartosci dzialajgcej sity

(f. *C0)
fo==
fo : statyczny wspotczynnik bezpieczenstwa
C0 : Znamionowa wartosc obciazenie statycznego
P : Obciazenie teoretyczne, obliczeniowe
lub
_{.2M0)
o F = M

f- : wspdlczynnik styku
MO : moment dopuszczalny
M : moment teorelyczne, obliczeniowe

:;?;;?:.:; Rodzaj obciazenia min. fs
Przewaga male uderzeniu | 10~13
obciazen odksztalcenia ! !
statycznych duze obcigzenia i o
odksztatcenia w0 =3
Przewaga male uderzeniu i 1.0~15
obcigzen odksztalcenia ' '
dynamicznych duze obcigzenia i 25~50
odkszialcenia : :




* Wspolczynnik wzglednego polozenia wozkow f.

W uktadach liniowego prowadzenia ruchu trudno uzyskac rdwnomierny rozklad sit w przypadku blisko
zamontowanych wozkow, co jest spowodowane niedoktadnoscig wykonania powierzchni montazowych.
Gdy dwa lub wiecej wozki sg zamontowane w bliskiej odlegtosci nalezy uwzglednic wspotczynnik
wzglednego polozenia wozkow fc.

Liczba wozkow w | Wspolczynnik
bliskiej odlegtos¢ styku
Wozek pojedynczy 1

2 0,81

3 0,72

4 0,66

8 0,61

* Wspolczynnik twardosci powierzchni: f,

W ukiadach liniowego prowadzenia ruchu optymalne dziatanie uzyskuje sie przy biezni szyn o
twardosci HrC 58 do B4. Jesli twardosé jest nizsza niz HrC 58, zardwno znamionowe obcigzenie
dynamiczne jak i statyczne powinno zosta¢ przemnozone przez wspolczynnik twardosci fh.
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Wapdkczynnik twardosci (Fh)
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* Wspolczynnik temperaturowy: f,
Jezeli uklad liniowego prowadzenia ruchu jest poddany dziataniu temperatury powyzej 100 st.C,
wtedy nalezy uwzgledni¢ wspoélczynnik temperaturowy
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Wspdilezynnik temperatury (fi)

0.5

100 150 200
Temperatura bierzni (* C)

Uwaga 1: Gdy wozki poddawane sg dziataniu temperatury wyzszej niz 80 st. C. nalezy zamdwic specjalne wykonanie uszczelnien

Uwaga 2: Gdy wozki poddawane sa dzialaniu temperatury wyzszej niz 120 st. C. nalezy zadbac o specjalne wykonanie uktadu
zapewniajgce stabilizacje wymiarows



*  Wspolczynnik obciazenia f,

Uderzenia i wibracje | Predkos¢ (V) Zmierzone drgania (G) fw
Bez zewnetrznych wibracji mata predkosé Ge05 1~15
) i uderzen | = Ve=15m/min__ . e il ’
Niewielki zewnetrzne rednia predkosé K K K
wibracje i uderzenia 15<V<=60m/min Gemd,5 <=1,0 1.5~20

Duze zewnetrzne Duza predkosé _ .
wibracje i uderzenia V=60m/min 10=G<=2.0 20-35

Obliczanie zywotnosci L
Przyjmujac wartosci statycznego obcigzenia C oraz obcigzenia jakie wystepuje podczas pracy P,
mozliwe jest obliczenie nominalnej trwalosci L wedtug poniiszego Wzoru:

{fﬂ a *fc *C] *50)
fu P

gdzie;

L: Nominalna trwalosé

C: Znamionowe obcigzenie statyczne
P: Obcigzenie pracy

fr: Wspolczynnik twardosci

fi: Wspdlczynnik temperatury

f.: Wspotczynnik styku

fu: Wspolczynnik obcigzenia



1.1.2 Kod oznaczenia

BS : Krotki wozek bez kotnierza
CS : krotki wozek otworem w koinierzu

srn | (25 J(a ) (2] [ J[p ][z ] |
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! E_ Rozmiar | ! llode wozkew | ] 1 i Napigcie wstepne T
g Themeemeses L przypadajacych : ! : { ZF:Luz o '
: ! na jedng szyne | ' | ! Zﬁt: Bez napigcia b
-------------------------- i ' ! wstgpnego i
i Kod oznaczenia: | R e Co oz ?E-la?eg b
| BRH : Standard migdzynarodowy | . i Dlugos¢ | | Z2:Srednie o
! BRS : Obnizone i | voszyny | 1 ) Z3:Duze i
' BRX : Specjalne : ! Lommmmme- S Tttt '
| ! T i
L : : | Dokladnosé : : |
! i N :Normalna i :
i | H :Doktadna ! !
I | P :Precyzyjna ! i
| ! SP: Super-precyzyjna | :
"""""""""" dREsmnsea i UP:Ullra-precyzyjna |
i Typ kolnierza: ! I e g E
i A Z kolnierzem ! |
| B :Bez kalnierza | ETEoraEmmssso ey ‘
| C: Kolnierz z otworem : ' Podwéiny zestawna | .
i AL : Diugi wozek z kolnierzem ; ] 08 bommmomoo-
| BL : Dilugi wozek bez koinierza : ! i
| AS: Krotki wozek z kolnierzem | e st R e e S :
i i
| 1
| I
1 I
i 1



1.1.3.Wozki z kotnierzem

1.1.3.1. BRHxxA & BRHxxAL

TYP Blok + szyna (mm) BR wozek (mm) BR szyna (mm)
H| W |[w2]| E L BXJ MQXI L1 [Wilewoleju| T1 | N | W1 |[H1 | F dxDxh
BRH15A 24 47 16 4.6 66 38x30 M5x8 40 @3 4,3 5 15 14 | 60 | 4,5X7,6X53
BRHZ0A 778 488
BRH20AL 30 (63 [215] 5 324 53x40 MEx3 634 MBX1 5] 68| 20 18 | 60 | 6X9.5X8,5
BRH25A 88 57
BAHZEAL 36 70 [ 23,5 7 1101 57x45 Maxi2 79,1 MEX1 5 6,5 23 22 | 60 TXI1XS
BRH30A 109 72
BRH30AL 42 | 90 | 31 9 1313 72x52 | Miox12 543 MBX1 7 |165| 28 |26 | BO | 9X14X12
ERH35A 119 80
ERHISAL 48 | 100 33 95 1448 B2x62 M10x13 7058 MEX1 8 6,5 34 29 | 8O gxi14x12
BRH45A 1482 105
BRH45AL 60 | 120 | 375 | 14 173 100x80 | M12x15 7298 MaX1 10 | 13 | 45 | 38 | 105 | 14X20X17
BRHSSA 170 121
BRHEEAL 70 | 140 | 435 | 15 205.1 116x95 | M14x20 156 1 Max1 11 13 53 44 | 120 | 16X23X20
TYP Lmax G Obciazenie znamionowe (N) Momer;:"s:;tyczny Ciezar
mm mm Dynamiczne (C) | Statyczne (Cp) [ Mx My Mz Wozek (kg) | Szyna (kg/mb)
BRH15A 4000 20 8500 16500 100 80 80 0,19 1.4
BRH20A 4000 20 14500 25600 220 180 180 0,40 28
BRH20AL 19000 33300 286 234 234 0,52 o
BRH25A 4000 o0 21400 40000 360 320 310 0,57 a6
BRH25AL 29960 56000 504 448 434 0,72 '
BRH30A 4000 20 29800 54800 600 500 430 1,10 52
BRH30AL 39000 71900 785 650 650 1.40 *
BRH35A 4000 o0 39600 70100 960 750 730 1,60 70
BRH35AL 52300 92700 1250 | 950 950 2,00 '
BRH45A 67400 121000 2160 | 1700 | 1680 2,70
BRH4sAL | 1000 | 228 83300 149500 | 2670 | 2100 | 2100 | _ 3.60 1
BRH55A 4000 30 99400 171000 3670 2930 2880 5,00 16.9
BRH55AL 128200 220600 4730 3800 3750 6,40 !




1.1.3.2. BRHxxC & BRHxxCL

TYP Blok + szyna (mm) BR wazek {(mm) BR szyna (mm)
H W|[WwW2| E L BxJ ¢ Quxl L1 Wiewoleju | T1 | N W1 | H1 | F DxDxh

BRH15C 24 |47 | 16 | 46 | 66 | 38X30 | 04,5X8 40 03 43| 5 | 15 | 14 | 60 | 4.5X7.5X5.3
BRH20C 77.8 48,8
BRH20CL 30 (63215 5 92.4 53X40 | $6X9 3.4 MBX1 5 | 65| 20| 18 | 60 | 6X9,5%8,5
BRH25C a8 57
BRH25CL 3670235 7 1101 57X45 | ¢7X12 791 MBX1 5 (85| 23|22 | 80 7X11X9
BRH30C 109 {4
BRH30CL 42 (90| 31 | 89 1313 72X52 | ¢9x12 94,3 MBX1 5 | 65|28 | 26 | 80 9X14X12

=y Lmax | G | Obclazenie znamionowe (N) | MOmeRiSEeznY Clezar

mm mm | Dynamiczne (C) | Statyczne (Co) | Mx My Mz | Wozek (kg) | Szyna (ka/mb)

BRH15C 4000 20 8500 16500 100 80 80 0,19 1.4
BRH20C 4000 20 14500 25600 220 | 180 | 180 0.40 25
BRH20CL 19000 33300 286 | 234 | 234 0,52 i
BRH25C 4000 20 21400 40000 360 320 310 0,57 35
BRH25CL 29960 56000 504 | 448 | 434 0.72 !
BRH30C 4000 20 29500 54900 600 | 500 | 430 1.10 5.2
BRH30CL 39000 71900 785 | 650 | 650 1.40 ;




1.1.3.3. BRSxxA & BRSxxAS

= | i 1 ]
@ ' 1 ! RS L
i
! % | 1
I | | ] !
Blok+ axyna BR wazek (mm) BER szyna (mm)
TYP (mm)}
Hiw|w2|E L Bxd MQxi L1 Wiew oleju | T1 N IWi{HITF dxDxh
BRS20AS 28159195 & 57 49 MBXT 28 MeX1 5 65 | 20 | 18 | 60 6X9.5X8,5
BRS25A 88 | 60X35 57
Brsasas 13217 5 | 7 [eas 1 eo | MEX@ ray5] MEX! | 48|65 |23 22|60 | T7XIIX0
_— Lmax G | Obciazenie znamionowe (N) M“"‘"'(‘:‘:"r‘;“'“"" Cigzar
mm mm__ | Dynamiczne (C) | Statyczne (Co) | Mx [ My Mz Wozek (kg) | Szyna (kg/mb)
BRS20AS 4000 20 8300 14700 126 103 103 0,17 2.6
BRS25A 4000 20 21400 40000 360 | 320 310 0,50 36
BRS25AS 11900 22300 200 | 1750 | 172 0,33 .
1.1.3.4. BRSxxC & BRSxxCS
] % -
-— j ¥ _-.- -.-_ i i
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TYP Blok + szyna (mm) BR wozek (mm) BR szyna (mm)
H{wW[ w2 E| L BxJ pQxl | L1 | Wiewoleju [T1 [ N [Wi|HI[ F dxDxh
BRS20CS 28 | 59| 195 | 5 | 57 49 $5,5X7 | 28 MEX1 5 | 65| 20| 18 | 60 | 6X9,5X8,5
BRS25C 88 | 60X35 57
BRS25CS 33| 73| & |7 525 50 [T 4] 315 MBX1 48 65|23 | 22 | 60 7X11X9
. Moment statyczny
TYP Lmax G Obciazenie znamionowe (N} (Nm) Cigzar
mm mm | Dynamiczne(C) [ Statyczne(Cy) |Mx [My Mz | Wozek (kg) | Szyna(kg/mb)
BRS20CS 4000 20 8300 14700 126 | 103 | 103 0,17 2,6
BRS25C 4000 20 21400 40000 360 [ 320 310 0.50 36
BRS25CS 11800 22300 200 175 172 0,33 =




1.1.4. Wozki bez kotnierza
1.1.4.1. BRHxxB & BRHxxBL

|
!
i
1
TYP Blok+ szyna (mm) BR wozek (mm) BR szyna (mm)
H | W | w2 E L BxJ MQxI L1 Wiewoleju| T1 [ N [WI[H1 | F dxDxh
BRH158 28 34 85 | 46 66 26X26 | M4XB.4 40 03 83 5 15 14 | 60 4‘5}(25}(5‘
BRH20B 77,8 | 32X36 488
BRH20BL 30 | 44 12 5 924 | 32X50 MEX8 834 MEX1 7 6,5 | 20 | 18 | 60 | 6X9,5X8,5
BRH25B 88 35X35 57
BRH256L 40 | 48 | 125 | 7 T10.1 | 35%50 MBXS.6 9.1 MEX1 118 | 65| 23 | 22 | 60 TX11X9
BRH30B 109 40X40 | M8X12, 72
BRH30BL 45 | 80 16 a 1313 | 40X60 8 343 MBX1 10 | 65| 28 | 26 | BO | 9X14X12
BRH358 119 50X50 | Max12, 80
BRH358L ol 70 18 9.5 1448 | 50%72 8 105.8 MEX1 15 65 | 34 29 | 80 gx14X12
BRH458 148,2 | 60X60 105
BRH45BL 70 | 86 | 206 | 14 173 BOXE0 MA0X16 129.8 M8X1 18 | 13 | 45 | 38 | 105 | 14X20X17
BRH55B 170 7EX75 121
BRHS5EL 80 | 100 | 235 | 15 5051 | 75Xa5 Mi2x1g 56,1 MEBX 1 20 | 13 | 53 | 44 | 105 I 16X23X20
e i M i
s Lmax | G Obciazenie znamionowe (N) e Ciezar
mm mm Dynamiczne (C) | Statyczne (Cs) Mx My Mz Wozek (kg) | Szyna (kg/mb)

BRH158 4000 20 8500 16500 100 B0 80 0,21 1.4
BRH208 4000 20 14500 25600 220 180 180 0,31 26
BRH20BL 19000 33300 286 234 234 0,47 :
BRH258 4000 0 21400 40000 360 320 310 0,45 36
BRH25BL 29960 56000 504 448 434 0,56 '
BRH30B 4000 20 29800 54900 600 500 490 0,91 52
BRH30BL 33000 71900 785 650 650 1.20 :
BRH358 4000 50 39600 70100 960 750 730 1,50 70
BRH35BL 52300 92700 1250 950 950 1,90 :
BRH45B 67400 121000 2160 | 1700 | 1680 2,30
BRaaseL | ¢ | =6 83300 149500 | 2670 | 2100 | 2100 2,80 Aee
BRH558 4000 30 99400 171000 3670 2930 2880 3,90 16.9
BRH55BL 128200 220600 4730 | 3800 | 3750 5,00 E




1.1.4.2. BRSxxB & BRSxxBS & BRSxxBL

H B

VP Blok + szyna (mm) BR wadzek (mm) BR szyna (mm)
H[w w2[ E | L | BxJ | MGxI | L1 | Wiewoleju |T1i | N |[Wi[ HI | F | dxDxh

BRS15B 66 | 26X26 40 | [ 4 5X7.5X5,
BRS15eS | 24 | 34 | 95 | 46 476 T 26x. | M¥X56 516 03 43| 5 | 15 | 14 | 60 3
BRS208B 778 | 32X32 48.8
BRS20BS 28 |1 42 | 11 & 58 30K, M5X7 28 MBX1 5 | 65| 20 | 18 | 60 | 6X9,5X8,5
BRS258 88 | 35X35 57 |
BRS25BS | 33 | 48 |125]| 7 62,5 | 35X- MBx84 | 315 |  MeX1 48|65 | 23 22 B0 TX1X9
BRS25BL 110,1 | 35X50 79,1
BRS30B 109 40X40 72
BRS30BS | 42 | 60 | 16 2 75,6 40X- | M8X11.2 | 386 MeX1 7 |65|28 | 268 (80 | 9X14X12
BRS30BL 131,3 | 40X60 94,3
| BRS35B 119 | 50X50 80 |
BRS35BS | 48 | 70 | 18 | 95 | B47 | 50X- | M8X112 | 457 MBX1 8 | 65| 34 28 80 | 9X14X12
BRS35BL 1448 | 50X7. 105,8
BRS458 148,2 | 60XE0 105
BRS45BL 60 | 86 |205( 14 173 BOX80 M10X14 129.8 Max1 85| 13 | 45 | 38 | 105 | 14X20X17
Enagen ] 68 [ 100|235 | 15 (T3 miaxis SBLL mexi | 8 | 13|53 | 44 [120 | 16X23x20

MODEL Lmax G Obciazenie znamionowe {N) Mome?:'_s::lmny Cigzar

N mm ‘mm__| Dynamiczne (C} | Statyczne (C;) | Mx | My Mz Wézek (kg) | Szyna (kgimb)
BRS15B 4000 20 8500 16500 100 80 80 0147 14
BRS15BS 5100 9500 B0 48 48 0,10 '
BRS20B 4000 20 14500 25600 220 | 180 180 0,26 56
BRS20BS 83000 14700 126 | 103 103 0,17 !
BRS25B 21400 40000 360 | 320 310 0,38
BRS25BS | 4000 20 11900 22300 | 200 | 175 | 172 0.21 3.8
BRS25BL 29960 56000 504 | 448 434 0,53
BRS30B 25800 54800 600 | 500 480 0,81
BRS30BS 4000 20 15950 28400 320 | 270 270 0,48 5,2
BRS30BL 39000 71800 785 | 650 650 1,06
BRS35B 39600 70100 960 | 750 730 1,20
BRS35BS 4000 20 22600 40000 545 | 425 | 415 0,80 7.2
BRS35BL 52300 92700 1250 | 950 950 1,60
BR5458 67400 121000 2160 | 1700 1680 210
BRS45BL Gobl (i 83300 149500 2670 | 2100 2100 2,60 i
BRS55B 4000 30 59400 171000 3670 | 2930 | 2880 3,60 16.9
BRSS55BL 128200 220600 4730 | 3800 3750 4,60 :




1.1.4.3. BRXxxB & BRXxxBL

" ! - -~
- * ]
® O @ B : d 4 |
|
[
!
— —— —-— r 1 bt =
TYE Blok + szyna (mm) BR wozek (mm) BR szyna {(mm)
HiW|[W2 E L BXJ MQxI Li | Wilewoleju [ TI [ N [W1|[HI | F dxDxh
BRX25B B& 35X35 57
BRX25BL 36 (48 [ 125 | 7 7107 | 35%50 MEX9.6 791 MEX1 | 5 | 65 | 23 | 22 | 60 TX11X9
TYP Lmax G Obciazenie znamionowe (N) Mume?:q 'sn'l;tyczny Ciezar
mm mm Dynamiczne (C) | Statyczne (C0) | Mx My Mz Wozek (kg) | Wozek (ka/mb)
BRX25B 4000 50 21400 40000 360 [ 320 310 0.4 6.0
BRX25BL 29960 56000 504 448 434 0.5 '




1.1.5.Akcesoria dodatkowe

1.1.5.1Stalowa tasma ochronna.

Kod oznaczenia

, Rozmiar | E C: Stalowa tasma ochronna
y F:Trzonek z tasmg
G: Element mocujacy tasme
ochronng

i i e e e e

| tasma achronna
| BRxx-C

| zamocowania koncowe
| BRxx-G

| przyrzad montazomay
| BRxx-F

Zastosowanie: Tasma stuzy do ostonigcia otworéw montazowych w szynie.

Wymiary:

szerokosé:
Typ | szerokos¢ [mm]
BR15 10
BR20 13
BR25 15
BR30 20
BR35 24
BR45 32

grubosé: 0,3 [mm]

diugosc: wg zamowienia (max 50 m)

Montaz wykonuje sie przy pomocy elementu BR-xx-F. Tasma posiada warstwe samoprzylepng i mozna jg
dodatkowo przytwierdzi¢ elementami BR-xx-G na koncach szyny.



1.1.5.2 Prowadnice z pojemnikiem na olej.

Kod oznaczenia:

E MNapigcie
]

Zbiornik
oleju

Pojemnik na olej przediuza okres przerwy miedzy smarowaniem wozkow. Pojemnik jest montowany
bezposrednio do wozka.

Jszynia z tasma stalowa ochronna
] wizek

pojemnik na ohej
BR-xx-T

menty mocugate asme ochronng

Wymiary:




TYP wymiar [mm]
W H L2 L

BR15T | 33 19 45
BR20T | 41 22,5 50 | zalezne
BR25T | 46,8 25,5 60 od
BR30T | 55,5 31,5 70 | diugosci
BR35T | 68,8 37,5 80 wozka
BR45T | 84 45 100
BR55T | 100 50 100




www.akcesoria.cnc.info.pl

Akcesoria CNC

16-300 Augustow

ul. Klubowa 4

e-mail: biuro@cnc.info.pl
tel/fax: +48 87 644 36 76
tel: 602 726 995

Elementy budowy maszyn i1 urztdzefn przemysowych

Elementy do budowy:
frezarek, tokarek, wypalarek plazmowych
| innych obrabiarek numerycznych

silniki krokowe , sterownie cnc
sterowniki silnikow krokowych
serwomotory i sterowniki serwo
elektrowrzeciona

So¢yska liniowe i inne
prowadnice liniowe - szynowe
listwy i ko*a zébate XYYy e
pasy zébate oraz ko%a do paséw zé&batych reaqaan
eruby i nakrétki trapezowe ey

sprzégla

falowniki

aluminiowe profile konstrukcyjne
elementy elektroniczne

przeguby, waki, wielokliny

saficuchy rolkowe i tulejkowe,
wysokojakoeciowe IWIS, w wykonaniu
specjalnym oraz akcesoria

prowadnice ‘aficucha, napinacze oraz ko‘a

waki zébate

pasy zébate do przenoenikow pokryte NFT,
NFB, Linatex, Tenatex, PU, Porol, HC,
Neopren, i innymi

pasy klinowe w ro,nym wykonaniu oraz ko’a
do pasow klinowych

pasy i kosa Micro -V B S
tuleje mocujtce samocentrujice i zwykde, _
Taper lock
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